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Resumen

La presente tesis busca la implementacion de una maquina capaz de inspeccionar la cantidad de
botellas dentro de una caja para la linea de envasado de la planta Backus-Cusco, el sistema hara
uso de técnicas de vision artificial y procesamiento de imdgenes para la deteccion de los objetos,
ademds que serd una maquina capaz de adaptarse a linea sin detener el proceso y generar seiales

de alarma al detectar cajas incompletas.

Para el desarrollo del presente trabajo se implemento la maquina inspectora de cajas desde la par-
te mecénica (Estructura de la misma), implementacion de hardware y el desarrollo de software
de 3 prototipos en las plataformas de MATLAB, FPGA y Raspberry Pi, evaluando la funcionali-
dad de cada uno para escoger el prototipo mas adecuado para la aplicacion desarrollada, en este

caso identificacion de cajas con botellas incompletas en las lineas de envasado.

Ademads, se implementa protocolos de comunicacion entre las plataformas descritas y un dis-
positivo PLC, con el objetivo de poder tener una maquina industrial con la capacidad de poder

incorporarse a un red SCADA industrial.

Palabras claves— FPGA, Raspberry-Pi, Filtro digital, Procesamiento de imdgenes, VGA, ROM,
RAM, RGB,HSV.



